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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyece wykonania i odbioru roboét
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktysokaciowych.
Przebudowa ulicy Kwiatowej w Suchorzewie gm. Plesze
1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysad@owych
W zakres robét pomiarowych, zweanych z odtworzeniem trasy i punktow wysgaiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysolawego punktéw gtownych osi trasy i punktow
wysokaciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeade osi),
¢) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrotta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposob
utatwiajpcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektéw mostowych

Wyznaczenie obiektéw mostowych obejmuje sprawdzenwlyznaczenia osi obiektu i punktéw
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaly, aofrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzerdez usytuowania obiektu (kontur,

podpory, punkty).
1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtdwne trasy - punkty zatamania osi trasykty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami

2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotycgce materiatow

2.2. Rodzaje materiatow



Do utrwalenia punktéw gtébwnych trasy nalestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dkegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanabdt ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie $rednig; od 0,15 do 0,20 m i dlugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianesrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugasci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istipéej nawierzchni bolce stalowsednicy 5 mm i
dtugasci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mie dtugas¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatny.

3. SPRZET
3.1. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysokmvych naley stosowé nastpujacy sprzt:
- — teodolity lub tachimetry,
- — niwelatory,
- — dalmierze,
- - tyczki,
- = faty,
- — tasmy stalowe, szpilki.
Sprzit stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kitw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadwo pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Transport sprzetu i materiatdw

Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy tma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawigicego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawgo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezlne do szczegdtowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformdwénzyniera o wszelkich kHach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtébwnych trasy i (lub) reperéaboczych. Bidy te powinny by usunite na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu oké&bone w dokumentacji projektoweg 2godne z
rzeczywistymi rednymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #dia si¢ od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien pagomt o tym Irzyniera. Uksztattowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed paogliem odpowiedniej decyzji przez Ayniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@e z ré@nic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowe;j i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyiera, zostamwykonane na koszt Zamawiaggo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznaczae roboty dodatkowe w takim przypadku atiai Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przezyiniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punkigsrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okéajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potazenie tych punktéw. Forma i
wzOr tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzyniera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznagze czasie
trwania robo6t. Jeeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawego zostam zniszczone przez Wykonawc
swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworz@sekonieczne do dalszego prowadzenia robonstam
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne pllawidtowej realizacji robét nate do
obowiazkéw Wykonawcy.



5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych ogesy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtowne oy by¢ zastabilizowane w sposéb trwaly, przy
uzyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowazane do punktéw pomocniczych, paboych
poza granig robot ziemnych. Maksymalna odleg¢gpomicdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych nie
maze przekracza500 m.

Zamawiagcy powinien zalay¢ robocze punkty wysokeiowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie izynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiurasy drogowej w terenie ptaskim powinna
wynosi 500 metréw, natomiast w terenie falistym i gorslpowinna by odpowiednio zmniejszona, zatee
od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zezanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszcych. Jako repery robocze ama wykorzysté punkty stale na stabilnych, istrieych
budowlach wzdtia trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repergocze naley zatlazyé w postaci stupkow
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowychadmonych w gruncie w sposob wykluczaj osiadanie,
zaakceptowany przezdyniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby $redni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujpiwelacg podwaéjre w nawiazaniu do reperow giastwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigte] wyr&ne i
jednoznaczne okfkenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawdeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji igawowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrgonej w dokumentacji projektowej.

O$ trasy powinna hy wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktachérpdnich w odlegitci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytyéecz nie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonetrasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by wicksze nk 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub 5 anpdizostatych drog. Rdne niwelety
punktéw osi trasy naky wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie naleizy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woweczgdy Wykonawca robét zagi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgaziorpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okéeenie granicy robdt), zgodnie z dokumengagjrojektova oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenigtro w miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopdw naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy.
Wiechy naley stosowé w przypadku nasypdw o wysal@ przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gszych
niz 1 metr. Odlegt miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii
trasy drogowej. Odleg#o ta co najmniej powinna odpowiadedstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie nasypéw i wykopow o ksztalcie
zgodnym z dokumentagcprojektova.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektéw mostowych

Dla kazdego z obiektéw mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) a) wytyczenie osi obiektu,
b) b) wytyczenie punktow okitajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegém@rzyczotkow i filarow
mostow i wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktow dokumentacja prtgela powinna zawiefaopis odpowiedniej
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okreili¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.



6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysgiowych
naley prowadzt wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4%)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar rob6t zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jesgdtia obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Sposob odbioru robot

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie g@agje na podstawie szkicow i dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gepginej, ktére Wykonawca przedkladaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:
- — sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi trasnktow wysokéciowych,
— — uzupeienie osi trasy dodatkowymi punktami,
- — wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych,
- — wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnyttyezeniem dodatkowych przekrojéw,
- — zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrarfaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydaj
odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Platng¢ robot zwhzanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jesttaujw koszcie robot
mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyevgmac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itye@s Gtéwny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdaUGiK 1978.

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.
6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GB{U1983.
7. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GU83.
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1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej j specyfikacji techniczngps/magania dotyece wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiérkelementéw drog.

1.2. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia rob6t aganych z rozbidrk
- = nawierzchni chodnikéw kraweznikéw kostki betonowej — 20,5 m2,
- — kraweznikéw - 4m,

2. SPRZET
2.1. Sprzt do rozbiorki

Do wykonania robdt zwrzanych z rozbiork elementéw drég, ogrodéei przepustéw mize by
wykorzystany spra podany poniej, lub inny zaakceptowany przezymiera:
- — spycharki,

- — tadowarki,

- — zurawie samochodowe,
- — samochody gzarowe,
- = zrywarki,

- - mioty pneumatyczne,
- — pity mechaniczne,

- — frezarki nawierzchni,

- — koparki.

3. TRANSPORT
3.1. Transport materiatow z rozbiorki

Materiat z rozbiorki mena przewozi dowolnymsrodkiem transportu.



4. WYKONANIE ROBOT
4.1. Wykonanie rob6t rozbiérkowych

Roboty rozbidrkowe elementéw drog, ogratizie przepustéw obejmaj usungcie z terenu budowy
wszystkich elementéw wymienionych w pkt 1.3, zgedai dokumentagj projektowa, SST lub wskazanych
przez Ireyniera.

Jegli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentamjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, dgnier
maze polect Wykonawcy sporadzenie takiej dokumentacji, w ktdrej zostanie élaey przewidziany odzysk
materiatow.

Roboty rozbiorkowe mma wykonywé& mechanicznie lubecznie w sposéb okgny w SST lub przez
Inzyniera.

W przypadku usuwania warstw nawierzchni z zastaswem frezarek drogowych, nalespetné warunki
okreslone w OST D-05.03.11 ,Recykling”.

W przypadku robdt rozbiorkowych przepustu ngldokona:

— odkopania przepustu,

- ew. ustawienia przedoych rusztowa przy przepustach wgzych od okoto 2 m,

- rozbicia elementéw, ktérych nie przewiduje sidzysk&, w sposob ¢czny lub mechaniczny z ew.

przectciem pktow zbrojeniowych i ich odgciem,

- — demontau prefabrykowanych elementéw przepustow (np. dementdéw skrzynkowych, ramowych) z
uprzednim oczyszczeniem spoin k@zowym usungciu faw, wzgkdnie ostranego rozebrania konstrukcji
kamiennych, ceglanych, klinkierowych itp. przy zagniu ponownego ich wykorzystania,

— — oczyszczenia rozebranych elementow, przewidziameipowtornego wycia (z zaprawy, kawatkdw
betonu, izolaciji itp.) i ich posortowania.

Wszystkie elementy nibwe do powtérnego wykorzystania powinnycbysuwane bez powodowania
zhednych uszkodze O ile uzyskane elementy nie gtajg wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je
na miejsce okrdone w SST lub wskazane przezyniera.

Elementy i materiaty, ktére zgodnie z SST i wlasndcia Wykonawcy, powinny by usungte z terenu
budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbiorce elementdéw drégrodzé i przepustéw znajdage s¢ w miejscach,
gdzie zgodnie z dokumentacprojektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dytymczasowo
zabezpieczone. W szczegd@inionalezy zapobiec gromadzeniugsiv nich wody opadowe;.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje siykonania wykopow drogowych nalewypetnic, warstwami,
odpowiednim gruntem do poziomu otacz&go terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olklenymi w OST
D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

5. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
5.1. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych

Kontrola jakdci robét polega na wizualnej ocenie komplétavykonanych rob6t rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przeangzh do powtérnego wykorzystania.

Zagszczenie gruntu wypetnigggego ewentualne doty po usetych elementach nawierzchni, ogrofize
przepustow powinno spetidimdpowiednie wymagania oktene w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. OBMIAR ROBOT
6.1. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarova rob6t zwikzanych z rozbiérkelementéw drdog i ogrodégest:
- dla nawierzchni i chodnika - nfmetr kwadratowy),
- dla krawznika, opornika, obrza, sciekow prefabrykowanych, ogrodzebarier i pogczy - m (metr),
- - dla znakéw drogowych - szt. (sztuka),
— dla przepustéw i ich elementéw
a) betonowych, kamiennych, ceglanych®-(metr szécienny),
b) prefabrykowanych betonowyckelbetowych - m (metr).

7. PODSTAWA PLATNOSCI
7.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiorki warstw nawierzchni:



wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
rozkucie i zerwanie nawierzchni,
ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhidvkcelu ponownego jejaycia, z utgeniem na

poboczu,

zaladunek i wywiezienie materiatdw z rozbiorki,
wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbidrki krawznikow, obrzey i opornikow:

odkopanie krawznikdw, obrzey i opornikbw wraz z wyjciem i oczyszczeniem,
zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,

zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

C) dla rozbiérki chodnikéw:

reczne wygcie ptyt chodnikowych, lub rozkucie i zerwanie ichymateriatow chodnikowych,
ew. przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbidrkielu ponownego jegozycia, z utgeniem na

poboczu,

zerwanie podsypki cementowo-piaskowej,
zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki;

D) dla rozbidrki znakéw drogowych:

demonta tablic znakéw drogowych ze stupkdw,

odkopanie i wydobycie stupkow,

zasypanie dotéw po stupkach wraz zgagzeniem do uzyskania3sl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,

uporzidkowanie terenu rozbioérki;

8. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-9501" Surowiec drzewny. Drewno tartaczne igle

2. PN-D-9600( Tarcica iglasta ogolnego przeznacz

3. PN-D-9600: Tarcica léciasta ogolnego przeznacze

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na agor ogodlnegc
stosowania

5. PN-H-7422( Rury stalowe bez szwu agnione i walcowane na zimr
0goblnego przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowana. towniki rownoramienn

7. PN-H-9340: Katowniki nieréwnoramienne siowe walcowane na gaa

8. BN-87/502¢12 Gwozdzie budowlane. Gwalzie z trzpieniem gtadkim, cgitym
i kwadratowym

9. BN-77/893-12 Oznaczenie wskaika zagszczenia grunt



